
Model lucrare 1 - Algebră liniară 2026

1. (1of)

(a) (2p) Definit, i not, iunea de bază într-un spat, iu liniar finit generat. Dat, i un exemplu de bază necanonică
în spaîiul liniar real R2. Motivat, i de ce aceasta este bază.

(b) (3p) Dacă V1, V2 sunt subspat, ii liniare ale unui K spat, iu liniar V , definit, i V1�V2 s, i demonstrat, i că suma
V1 + V2 este directă dacă s, i numai dacă V1 ∩ V2 = {0̄}.

(c) (4p) Următoarele sisteme de vectori sunt baze în M2(R). Scriet, i matricea de trecere de la B1 la B2 s, i

determinat, i coordonatele lui A =

(
2 3
−1 0

)
în raport cu baza B2, unde

B1 =

{
E11 =

(
1 0
0 0

)
, E12 =

(
0 1
0 0

)
, E21 =

(
0 0
1 0

)
, E22 =

(
0 0
0 1

)}
,

B2 =

{
F1 =

(
2 0
0 2

)
, F2 =

(
1 1
0 2

)
, F3 =

(
1 1
1 0

)
, F4 =

(
1 1
2 0

)}
.

2. (10p) În R3 se consideră V1 = [ā1, ā2, ā3], subspat, iul liniar generat de vectorii ā1 = (1, 2, 3), ā2 = (−1, 1, 0),
ā3 = (0, 3, 3) s, i V2 subspat, iul liniar al solut, iilor sistemului{

x1 + x2 − x3 = 0,

x1 − x2 + 2x3 = 0.

Determinat, i câte o bază în V1, V2, V1 + V2 s, i V1 ∩ V2. Este suma V1 + V2 directă?

Timp de lucru: 50 min

Nota finală este media aritmetică a notelor primite pe cele 2 subiecte.
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